
Склад і графік складання ОКТ дисципліни «КОМП’ЮТЕРИЗОВАНІ ДИЗАЙН І 
МОДЕЛЮВАННЯ ПРОЦЕСІВ І МАШИН», очної форми і терміни контролю (напрям підготовки 
(спеціальність) «Прикладна механіка»). 

Накопичувальна система 
Перелік обов’язкових контрольних точок для оцінювання знань студентів денної форми навчання 
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Форми контролю Бал 

1 Розділ 1. Гідравлічні преси Введення. Значення 
САПР обладнання. Математичні моделі. Визначення 
оптимальних параметрів обладнання. 
Розрахунки параметрів гідропресів з НАП (ДМГП). 
Динамічні моделі гідропресів. 

Лабораторна робота №1 
10 

Лабораторна 
робота №2 10 

Тестування 1 15 
Індивідуальне завдання 
(розрахунок) 35 

Контроль успішності впродовж 
модулю 15 

Тестування 2 15 
Всього по першому розділу 100 

2 Розділ 2. Кривошипні машини 
Розрахунки параметрів кривошипних машин. 
Динамічні моделі кривошипних машин 
Розділ 3. Гідравлічні преси для розділювальних 
операцій і молота 
Розрахунки параметрів гідравлічних пресів для 
розділювальних операцій і молота 
Динамічні моделі пресів для розділювальних 
операцій і молота. 

Лабораторна 
робота №1 10 

Лабораторна 
робота №2 10 

Тестування 1 15 

Індивідуальне завдання 
(розрахунок) 35 

Контроль успішності впродовж 
модулю 15 

Тестування 2 15 
Всього по першому розділу 100 

Всього за семестр 200/2=100 
Підсумковий контроль – ЕКЗАМЕН 
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